	ZASADY REDAGOWANIA MONOGRAFII 


Zasady dotyczą redagowania oraz sposobu (od strony formalnej) pisania monografii, składanych do publikacji w KOMAG -u.

Monografie powinny być dostosowane do poniższych zasad przed oddaniem do Redakcji. 

W razie jakichkolwiek wątpliwości prosimy o kontakt z redakcją i  Redaktorem Technicznym Panią mgr inż. Romaną  Zając tel. 32 2374-177

Uwaga zasadnicza

W przypadku monografii pisanej na bazie pracy doktorskiej lub do celów habilitacji  należy zwrócić uwagę na następujące elementy:

· Monografia powinna posiadać objętość co najmniej 6 arkuszy wydawniczych
· W przypadku monografii „podoktorskiej” powinna mieć nieco inny układ – usuwamy z niej te elementy, które są cechą  doktoratu - można zmienić tytuły rozdziałów no i oczywiście usuwamy stwierdzenia typu „Celem pracy doktorskiej”,

· W przypadku dużej ilości obliczeń, wykresów, należy wybrać te najbardziej reprezentatywne   - czytelnika nie interesują bowiem serie pomiarowe ale wnioski,

· Wskazane jest by do monografii wprowadzić te elementy, które zawarte zostały w recenzjach lub pojawiły się jako ciekawe sugestie podczas obrony.
Wymagania formalne – obowiązują wymagania Zarządzenia Dyrektora - nr 2/2019

Monografie należy przesłać w formie elektronicznej do Działu TJ; 
Elżbiety Dymarek edymarek@komag.eu 
tel. 32 2374 615.

Autor wraz z monografią dostarcza 

KARTĘ  ZGŁOSZENIA  ARTYKUŁU / PUBLIKACJI KSIĄŻKOWEJ /  MONOGRAFII / REFERATU1

wzory do pobrania na stronie www lub w sieci lokalnej  lub

http://komag.eu/wydawnictwa/monografie/informacje-dla-autorow-monografii
Ogólne wymagania dotyczące zasad pisania 

Dla zapewnienia końcowej „obróbki” tekstu prosimy o zastosowanie szerszych marginesów
· Marginesy 
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· Tekst – czcionka -  Times Roman 11p

· Tytuły rozdziałów – Times Roman 14p bold

· Podtytuły 11 rozdziałów - Times Roman 14p bold

· Wcięcia tekstu 0,8 
· Interlinia – pojedyncze
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· Odwołanie do kolejnej pozycji w bibliografii powinno być napisane 
w nawiasie kwadratowym zwykłą czcionką, w sposób następujący [1].

· Wzory numerowane 

· W przypadku dużej liczby kolorowych rysunków, wykresów należy dokonać analizy i wybrać najistotniejsze -  a resztę przedstawić w postaci czarno-białej.  Zaleca się by monografia miała maksymalnie 6 stron kolorowych rysunków – w innym przypadku  należy uzgodnić z redakcją. Jest to o tyle istotne,
że w przypadku dużej liczby kolorowych wykresów należy rozważyć inne formy przedstawiania – przykładowo poprzez odnośniki cyfrowe, 

· Dostarczona monografia powinna posiadać streszczenie w języku polskim 
(a najlepiej także  w języku angielskim)   
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Przykładowa edycja poszczególnych grup tekstu
Wykaz ważniejszych oznaczeń stosowanych w monografii 

	Fd
	[N]
	– siła docisku „koła śledzącego” do nawierzchni bieżni/ szyny

	Mh
	[Nm]
	– moment hamujący „koła śledzącego”

	IM
	[A]
	– natężenie prądu w obwodzie zasilania silnika prądu stałego szczotkowego z magnesami trwałymi PMDC

	UM
	[V]
	– napięcie w obwodzie silnika prądu stałego szczotkowego z magnesami trwałymi PMDC

	np
	[obr/min]
	– prędkość obrotowa „koła śledzącego” detektora stanu nawierzchni


Definicje

Beamforming – metoda energetyczna identyfikacji parametrów pola akustycznego, która opiera się o pomiar składowej normalnej wektora natężenia dźwięku i zaliczana jest do metod pośrednich, gdyż identyfikacja parametrów akustycznych następuje poprzez obliczenia numeryczne prowadzone z użyciem metod geometrycznych. Cechą charakterystyczną tej metody jest możliwość uzyskania w czasie rzeczywistym rozkładów poziomów dźwięku nałożonych na aktualny obraz uzyskany metodą fotografii cyfrowej.
DGM – Digital Ground Model (pol. NMT - Numeryczny Model Terenu), czyli numeryczna reprezentacja powierzchni terenowej utworzonej poprzez zbiór odpowiednio wybranych punktów leżących na tej powierzchni.
[Treść]

1. Wstęp
Podziemny transport szynowy…….. znaną z techniki samochodowej ABS (niem. Antiblockersystem) [1, 2]. Oznaczenie numeru literatury w przypadku powołania większej liczby w jednym nawiasie 
Na rysunku 2.1a przedstawiono… powołanie w treści rysunku /rysunek z małej litery  (rys.1)
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Rys. 2.1. Budowa kopalnianego toru kolejowego [5] 
Uwaga – szerokość rysunku nie powinna przekraczać 12 cm.
Wskaźnik Wx definiowany jest wzorem:
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   [m3]                                    (2.1)
gdzie: kg, – dopuszczalne naprężenie od zginania (przyjmowane jako 15 MPa dla szyn torów głównych oraz 18 ÷ 20 MPa dla torów pomocniczych), MPa;
lp– rozstaw podpór niesprężystych na których oparta jest szyna, m;

Pst– obciążenie w środku rozstawu wywarte statycznym naciskiem koła lokomotywy, MN;

 cp (0,4 ÷ 0,6) – wpływ sąsiednich odcinków szyny i ugięć podkładów [5]. 
Równanie:

lm = 0,5 m

jednostka przy wartości bez nawiasu kwadratowego 
… co stanowi 95,3% wszystkich uzyskanych wyników… (% bez spacji razem z liczbą)
Na rysunku 3.1 (a, b, c) przedstawiono schematy poglądowe hamulca ręcznego, hydraulicznego oraz pneumatycznego….
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Rys. 3.1. Schematy poglądowe hamulców bezpieczeństwa stosowanych w pojazdach szynowych eksploatowanych w podziemiach kopalń 
(a – hamulec ręczny, b – pneumatyczny, c – hydrauliczny) [5] 
gdzie: 1 – koło napędzane lokomotywy, 2 – szczęka hamulcowa, 3 – układ kompensacyjny, 4 – dźwignia, 5 – mechanizm śrubowy, 6 – korba ręczna, 7 – szyna, 
8 – siłownik pneumatyczny, 9 – przewód, 10 – zawór, 11 – zbiornik sprężonego powietrza, 12 – sprężarka, 13 – siłownik hydrauliczny, 14 – przewód hydrauliczny, 
15 – akumulator hydrauliczny tłokowy, 16 – pompa hydrauliczna

--------
W tabeli 2.1 zestawiono parametry techniczne kilku wybranych szyn kolejowych eksploatowanych w podziemnych zakładach górniczych
Zestawienie wybranych parametrów technicznych szyn eksploatowanych w podziemnych zakładach górniczych [5] 

Tabela 2.1.

	Szyna
	Masa 
1 m szyny
	Wymiary przekroju poprzecznego szyny
	Wskaźnik przekroju poprzecznego szyny

	
	
	Wysokość szyny
	Szerokość 

stopki
	Szerokość główki
	Wysokość główki
	Powierz-
chnia

F
	Wskaźnik wytrzymałości
W​x

	Cecha
	Typ
	[kg]
	[mm]
	[cm2]
	[cm3]

	S24
	115/24
	24,4
	115
	90
	53
	30,5
	31,08
	98,0

	S30
	120/30
	30,3
	120
	110
	55
	32,5
	38,60
	123,5


Dodatkowe wytyczne odnośnie bibliografii patrz strona www
http://komag.eu/images/tj/bibliografia_wytyczne.pdf
Przy powołanej stronie WWW należy podać datę dostępu/korzystania z tych informacji. 
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