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DANE TECHNICZNE
141 kN (14100 kG)-P 
-P103 kN (10300 kG) 

108 kN  (10800 kG) 
0-4-0,2 m/s (0-kl2 m/min) 

30 32 34 mm

Zakres siły zabezpieczającej

M aksymalna siła naw ijania 
Prędkość naw ijania i odwijania 
Średnica liny
Pojemność bębna 
Liczba w arstw  liny na bębnie 
M aksymalne ciśnienie robocze 

oleju
Silnik elektryczny:

— typ
— moc

Silnik hydrauliczny:
— typ
— moment nom inalny 

Pompa:
— typ
— wydajność

264 255 246 m
5 5 5

130 bar (130 at)

SDSe— 180L4 
22 kW

SHP-1000 
10 kNm (1000 kGm)

PNZ-150 
0-P2,5 dnP/s

(0-4-150 1/min)
G abaryty kołowrotu w mm

A. Zespół zabezpieczający:
— długość 2000
— szerokość 1690
— wysokość 1320

B. Zespół zasilający: 
1190
915
820

ZASTOSOWANIE I BUDOWA
Autom atyczny kołowrót bezpieczeństwa KBH-5 jest przezna­

czony do zabezpieczania ścianowych bardzo ciężkich maszyn 
urabiających, pracujących w pokładach nachylonych i stromych.

Kołowrót KBH-5 jest kołowrotem  działającym  samoczynnie, 
nie wymaga przesterow ania ręcznego przy zmianie k ierunku 
jazdy m aszyny urabiającej oraz autom atycznie dostosowuje się 
do prędkości jazdy kom bajnu przy stale napiętej linie zabez­

pieczającej. W ymagany współczynnik pewności
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Rps. 1. Schem at kotom rotn 2; ro2d2tetac2em dtamtqcpm 
7 — 2btorntk, 2 — spręźpna, 2 — ro2d2tetac2 zm tanp k teranku  bębna, 
4 — ro2d2Źetac2 do2njqcp, 5 — ro2d2Żetac2 dtamtqcp, 6 — ro2d2tetac2 ha- 
mntcomp, 7 — 2amór 2mrotnp, 8 — nktad  sternjqcp, 9 — 2amór pr^ete- 
mornp 5 at, 70 — stabd:2ator ctśnżenta, 77 — naptnacz spręźpnp, 72— fd tr, 
73 — pom pa P7VZ-75O, 74 — 2amór pr^etemomp ZP2-76020, 75 — m ano­
m etr mpsokoctśnźenżomp, 76 — m anom etr ntskoctśntentomp, 77 — mptqc2-

ntk odśrodkomp 2 pr^ektadnt



Kołowrót KBH-5 składa się z następujących zasadniczych ze­
społów:
— zespołu zabezpieczającego — usytuowanego w  chodniku 

nadścianowym  i zakotwionego stojakam i hydraulicznym i 
zasilanym i indyw idualnie pistoletem,

— zespołu zasilającego — usytuowanego obok zespołu zabez­
pieczającego i połączonego z nim  wysokociśnieniowymi prze­
wodami hydraulicznym i; zespół ten nie wymaga kotwienia,

— urządzenia do hydraulicznego kotwienia kołowrotu — sta ­
nowiącego nowość w kołowrotach bezpieczeństwa; zwiększo­
no jeszcze bardziej bezpieczeństwo pracy w ścianie; w skład 
urządzenia wchodzą cztery stojaki hydrauliczne zakończone 
głowicami talerzowymi, przedłużacze stojaków oraz rozdzie­
lacz z płaskim  suwakiem  obrotow ym  i wysokociśnieniowe 
przewody elastyczne; urządzenie połączone jest cięgnami k u ­
tym i z zespołem zabezpieczającym,

— krążka kierującego kom pletnego — składającego się z k rą ­
żka kierującego oraz wspornika kotwionego rozporą hydrau ­
liczną.
Próby ruchowe prototypu przeprowadzone w kop. Bytom 

w ykazały pełną sprawność i'p rzydatność  kołowrotu do zabez­
pieczenia bardzo ciężkich kom bajnów  w pokładach nachylo­
nych.
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